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     VI       Uraian ciptaan  :    Tesis ini berisi hasil penelitian yang mebghasilkan 

sebuah algoritma pengendali Model Predictive 

Control (MPC) Constrained dan diimplementasikan 

pada sistem Proton Exchange Membrane Fuel Cell. 

Model yang digunakan adalah model linier yang 

didapatkan dari Identifikasi sistem dengan metode 

Least Square. Constraint di berikan pada perubahan 

masing-masing sinyal kendali serta perbandingan 

antara sinyal kendali pertama dan kedua. Dari hasil 

simulasi terlihat bahwa pengendali MPC 

menghasilkan respon keluaran yang mengikuti sinyal 

acuan yang diberikan, serta mampu mengatasi 



gangguan yang berupa perubahan beban yang terjadi 

pada sistem PEMFC. Dengan pemberian constraint 

pada pengendali MPC, sinyal kendali yang dihasilkan 

dapat dibatasi sesuai dengan karakteristik fisik dari 

sistem PEMFC. 
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